OMmRON

Capteur a fibre optique pour objets brillants

E3X-NL

L'utilisation de la technologie des ondes

lumineuses a innoveé la détection de brillance.
Le capteur Omron d'objets brillants peut
distinguer une grande varieté de differences de
brillance. Le systeme a fibre optique permets

des modeles de petite taille sans contact.

Caracteristiques

Utilise la technologie FAO (Free Angle Optics) unique
d'Omron pour la détection d'objets méme faiblement

brillants sans influence des couleurs et des formes.
Il est possible de détecter les films transparents enveloppant
les boites et les étiquettes sur des films transparents.

i

| ‘Spot de petite taille
a courte portée

Longue distance

Le systéme d'apprentissage facilite le réglage
en appuyant simplement sur un bouton.

@ Réglage économisant la main
d'oeuvre et qui ne nécessite
qu'une seule pression sur un
bouton.

@ Le systéme d'apprentissage
ne nécessite qu'une pression
sur un bouton, ce qui assure
un réglage de sensibilité sans
différences individuelles.

(| PUSH >

| FIBER
LOCK/RELEASE|

Deux types différents de tétes de fibre optique se
prétent a une grande variété d'applications.

Deux tétes différentes de fibre sont disponibles.

Selon les applications, vous pouvez choisir entre le modéle courte
distance, petit spot, idéal pour la détection de petits objets, et le modele
longue distance qui peut exécuter une détection standard a la chaine.

Modéle courte distance, petit spot Modéle longue distance
E32-S15-1/-2 E32-S15L-1/-2

Idéal pour une détection de Résistant a la vibration des
précision et la détection de objets et capable d'assurer une
petits objets. détection standard a la chaine.

t 0+3 mm S l,"
Petit spot de 2 mm de diamétre ‘\ ,'/ 20
I 7 mm

Adopte le systéme d'activation par impulsions
insensible a la lumiére perturbante

L'émetteur (LED rouge) de la téte de fibre utilise un systeme d'activa-
tion par impulsions pour réduire l'influence de la lumiére perturbante.
Le capteur offre des caractéristiques de détection stable en cas de
lumiére perturbante émanant de lampes fluorescentes sur la chaine.

Amplificateurs
E3X-NL11

E3X-NL
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Application

Modéle courte distance, petit spot

Détection d'étiquettes collantes.

Détection de graisse ou d'adhésif sur des piéces. | Détection de joints de tuyauterie, de sertissures de
boites ou autres joints.

Modéle longue distance

Détection d'étiquettes sur des bouteilles, insensible

Détection de tubes thermorétractables.
aux variations de distance ou al'inclinaison des objets, | La détection des tubes thermorétractables
qui permet de détecter les étiquettes sur un convoyeur. | transparents est stable.

Détection d'adhésif d'étanchéité.

Caracteristiques

Principes de détection de la brillance par FAO
La lumiére d'une LED rouge traverse d'abord un filtre
polarisant de maniére a n'émettre que I'onde S.

Si l'objet a détecter est brillant, l'onde S se refléte
réguliérement et se transmet au récepteur a fibre 1.

Si I'objet a détecter n'est pas brillant, la réflexion est plus
diffuse ; la direction de polarisation est donc aléatoire et une
onde P est générée.

Les ondes S et P sont divisées par la FAO (par un séparateur
spécial de faisceaux polarisés), se déplacent vers leurs
récepteurs a fibre respectifs, et la variation de brillance est
déterminée en comparant les deux signaux regus.

Fibre de réception 2
(onde P uniquement)

Fibre de réception 1
(onde S uniquement)

Objet

a détecter

Onde S : verticale
Onde P : paralléle

La fonction d'apprentissage par logique floue renforce la

stabilité de la détection

La détection est soutenue par la

fonction d'apprentissage par logique | Différence de

floue s'il n'y a pas de différence de \—amant

brillance entre les objets. Si la

différence de brillance est inférieure

au niveau minimal de détection, le

microprocesseur de |'amplificateur

détermine  automatiquement les

moyens de différenciation.

La détection opére selon la différence d'énergie lumineuse

comme pour un détecteur de marques ordinaire.

(En cas de sélection d'un apprentissage sur 2 points)

Mesures contre la double réfraction

Certains films transparents et objets en plastique transparents

changent la direction de la lumiére polarisée lorsqu'elle les traverse.

C'est la double réfraction. Grace au support de montage rotatif

(E39-L109) en option, le capteur peut étre incliné de 45 degrés pour

prendre des mesures contre la double réfraction.

(Exemple) Objets métalliques cylindriques recouverts de film
transparent

Différence d'énergie
lumineuse

Moyens
de distinction

Objet métallique
cylindrique

recouvert d'un
film transparent

Téte de détection

i L'objet peut étre détecté progressivement lorsque
I'angle de la téte de détection est de 0" ou de 45°.

Capteurs photoélectriques standard
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Informations pour commander

Capteurs
Amplificateurs
Methodg L Forme Modéle
connexion
Modéles E3X-NL11
précablés
Fibres [T Lumiére rouge [ Lumiére infrarouge
Type de capteur Forme Portée Longueur de fibre Modéle
0,5m E32-S15-1
©6 [110 £3 mm
< 1m E32-S15-2
Modéele réfléchissant
0,5m E32-S15L-1
[120 +7 mm
Tm E32-S15L-2
Accessoires (a commander séparément)
Supports de fixation
Forme Modele Quantité Remarques

Peut étre utilisé avec la fibre
optique E32-S15-]. Support de
fixation & angle de rotation variable
(0°, 45°) pour une détection stable
des films transparents (objets

a double réfraction) sur des objets
brillants tels que le métal ou les
plaques de verre.

E39-L109 1

Forme Modele Quantité Remarques

Fixé al'amplificateur E3X-NL11.
Veuillez commander lorsque

le capot de protection est
endommagé ou perdu.

E39-G9 1

E3X-NL A-3
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Valeurs nominales / Performances

Amplificateurs

Modele

E3X-NL11

Source lumineuse
(longueur d'onde)

LED rouge (680 nm)

Tension d’alimentation

12 a 24 Vc.c. £10 % ondulation (c-c) : 10 % max.

Consommation

100 mA max.

Sortie de controle

Tension d'alimentation de charge 30 Vc.c. max., courant de charge 100 mA max. (tension résiduelle 1 V max.)
Type de sortie collecteur ouvert (sortie NPN), Light ON / Dark ON sélectionnable par interrupteur

Sortie de réponse

Tension d'alimentation de charge 30 Vc.c. max., courant de charge 100 mA max. (tension résiduelle 1 V max.)
Modeéle a sortie collecteur ouvert (sortie NPN)

Entrée d'apprentissage
a distance

Les bornes violette et bleue (0 V) sont connectées lorsque I'entrée a distance passe ON : 0 V, courant de
court-circuit 1 mA maximum. Les bornes pourpre et bleue (0 V) sont déconnectées lorsque I'entrée a distance
passe OFF : Ouvert ou 9 V minimum (tension d'entrée maximale 24 V). Remarque : I'entrée n'est valide que

Circuits de protection

Protection contre les courts-circuits de charge et contre l'inversion de polarité d'alimentation

Temps de réponse

Fermeture ou ouverture : 1 ms max.

Réglage de sensibilité

Systeme d'apprentissage

Fonction de temporisation *

Tempo. OFF fixée a 40 ms

Luminosité ambiante

Lampe a incandescence : 3 000 lux max. Lumiére solaire 10 000 lux max.

Température ambiante

Fonctionnement : =25 °C a 55 °C, stockage : —40 °C a 70 °C (sans givrage ni condensation)

Humidité ambiante

Fonctionnement : 35 a 85 %, Stockage : 35 a 95 % (sans givrage ni condensation)

Résistance d'isolement

20 MQmn a 500 Vc.c.

Rigidité diélectrique

1 000 Vc.a. 50/ 60 Hz pendant 1 minute

Résistance aux vibrations

double amplitude de 10 a 55 Hz et 1,5 mm ou 300 m / s? (environ 30G), pendant 2 heures dans chacune

Résistance aux chocs

Destruction : 500 m / s2 pour 3 fois chacune dans les directions X, Y et Z

Structure protectrice

IEC 60529 IP50 (capot de protection en place)

Méthode de connexion

Modeéles précablés (longueur standard : 2 m)

Poids (emballé) 200 g env.
. | Boitier PBT (polybutylene téréphthalate)
?illaal}e- Capot Polycarbonate
Supports de fixation | Acier inoxydable (SUS304)

Accessoires

Support de fixation, manuel d'utilisation

* Il est possible de réinitialiser la temporisation a I'ouverture en réglant le commutateur.

Fibres
Méthode de détection Modéle réfléchissant
Caractéristiques Courte portée, petit spot Longue portée
Modéle E32-S15-1 ’ E32-S15-2 E32-S15L-1 E32-S15L-2
Portée 10 £3 mm (papier blanc, plastique blanc brillant | 20 7 mm (papier blanc, plastique blanc brillant de
de 40 x 20 mm) 40 x 20 mm)
Objet a détecter minimum 0,5 mm 2 mm

Angle de I'objet a détecter

La détermination de la brillance est possible a #4°
d'inclinaison a partir du trou de montage (a une
distance de détection de 10 mm)

La détermination de la brillance est possible a 7°
d'inclinaison a partir du trou de montage (a une
distance de détection de 20 mm)

Diameétre du spot

Environ 2 mm dia. / environ 2 mm dia. (a une
distance de détection de 10 mm)

Environ 15 mm dia. / environ 4 mm dia. (a une
distance de détection de 20 mm)

Température ambiante

Fonctionnement : —25 °C & 55 °C, stockage : —40 °C a 70 °C (sans givrage ni condensation)

Humidité ambiante

Fonctionnement : 35 a 85 %, Stockage : 35 a 90 % (sans condensation)

Rayon de courbure admissible 4 mm mini.
Structure protectrice IEC 60529 IP50
Longueur de fibre 500 mm 1m 500 mm 1m
Poids (emballé) 50 g env. 60 g env. 80 g env. 90 g env.
Boitier du capteur | Résine ABS réfractaire
Matériau Fenétre du capteur | Verre transparent Acrylique
Revétement de la fibre | Uréthane
A-4 Capteurs photoélectriques standard
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Courbes de fonctionnement (type)

Rapport brillance / plage de Rapport brillance / angle (type)
fonctionnement (type)
E3X-NL11 avec le E32-S15-] E3X-NL11 + E32-S15-[] (direction X) E3X-NL11 + E32-S15L-[] (direction X)
%140 Objet a Jiétecter 3 4‘0 X 20 mm |:| %140 ?(?th;) (rjfrtre“:cter : ’H"_‘;EE %140 40:1:(9;3 (rjfl:%cter : ’H:{F‘EE
§120 1 £120 “ £120 Plastique ol brlant -
g 100 Distance de réglage g 100 \‘W‘ 3100 o Aﬂmm
o o
5 [ | 5 5 \
o 80 Plastique blanc brilant 5 80 Plastique blanc brillant EE 80

@
o

Papier & dessin blanc

\
\
\

\

It /
g ] /

| |
\ \L_ ZOJ/

\
\
\
\_
N\

Papier a dessin blanc Papier a dessin blanc
40 40 } 40
20 ' 20 J'
0 5 10 15 20 25 910 -5 0 5 10 g10 -5 0 5 10
Distance réglée (mm) Angle () Angle ()
E3X-NL11 avec E32-S15L-] E3X-NL11 + E32-S15-[] (direction Y) E3X-NL11 + E32-S15L-[] (direction Y)
5140 T T S0 T T 14 ‘
& Objet & détecter : 40 x 20 mm |:| & Objet a détecter : i 2 0 o Objet a détecter :
Q [ 40 x 20 mm - - [ - -
_%120 N | %120 A 2 1201 /‘Q 40 x 20 mm
e / \ Dist ‘ Ié @ /\ Tomm /\ E L__-‘ /\
§100 istance réglée 5100 Ny JOmm- g §100 20mm
% / % \ _‘=§ P Plastique
@ 8o , Plastique blanc brillant N o gg Plastique blanc brillant o gy blanc brillant

60

60
Papier a dessin blanc\ l

/

%0 L . %0 / Papier & de\ssin blanc \ 0 Papier é:/dessin blanc \\
20 \

0 10 20 30 40 g15 -10 -5 0 5 10 15 Q15 -10 -5 0 5 10 15

Angle (°)

Distance réglée (mm) Angle (*)

Schéma du circuit de sortie

Sortie NPN
Commuta-
5 Etat du transis- ) teur de - .
Modele ) Histogramme At Circuit de sortie
tor de sortie 9 sélection
de mode
Incidente ’—
Interrompue
Voyant ON T
lumineux
(orange) OFF -
. Transistor ON 4
Light ON de sortie L-ON Voyant de Voyant
OFF - H fonction- de stabilité
Charge ON _:I_ \ nement (vert)
(par ex. . (orange) Sortie de controle
relais) OFF " (entre bornes marron et noire) Orange
. " ’ 12a24
T : Tempo. OFF ircui T Sortie de réponse -
Le changement pour 0 ou 40 ms (fixe) est possible. 24 Cl_rcu_lt IJ P Ve.c.
E3X-NL11 ,  Voyant principall 4
= , dappren- NI N
Incidente :l_l__ tissage J\
Interrompue — (rouge/vert) | Bleu
Voyant ON T Entrée
lumineux Rose RUN/TEACH
(orange) OFF — ' adistance Entrée
Transistor QN ) Violet d'apprentissage
Dark ON de sortie - i — D-ON | a d?s‘:ance o
Charge ON - - -
(par ex.
relais) OFF (entre bornes marron et noire)
T : Tempo. OFF
Le changement pour 0 ou 40 ms (fixe) est possible.

E3X-NL A-5



Guide technique
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Brillance

Lorsqu'on applique une lumiére a I'objet a détecter, la lumiére
réfléchie est généralement un mélange de composantes de
réflexion réguliére et de réflexion diffuse. La brillance est
directement proportionnelle a l'intensité lumineuse des
composantes de réflexion réguliere. La norme JIS confére
a une surface de verre de réflectivit¢ 1 567 un indice de
brillance de 100. Brillance d'un objet typique détecté par le
E3X-NL11 + E32-S15

o
S
S

Brillance

Papier blanc

Carton ondulé marron

Adhésif en papier gommé

Papier blanc brillant 100

(paquets individuels desti-

nés aux capteurs Omron) //

5. Papier bleu de support
pour étiquettes

6. Etiquette transparente sur /

papier de support bleu

Eal

7. Plastique brillant

8. Verre transparent (t =1 mm)

9. Encre d'impression dorée
(type dorure de paquets
de cigarettes)

10. Surface métallique réflé-
chissante (surface réflé- 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
chissante SUS) . X

N d'objet

Détection d'objets transparents avec un capteur a fibre
optique sur support de montage rotatif

Certains films transparents et objets en plastique
transparents changent la direction de la lumiére polarisée
lorsqu'elle les traverse. Lorsque I'E3X-NL détecte ces films
transparents et ces objets en plastique transparents sur des
objets brillants en arriére-plan, tels qu'un papier ou des
métaux brillants, 'E3X-NL ne détecte pas ces objets de
maniére invariable si la téte du capteur a un angle incorrect.
L'angle le plus approprié pour la téte du capteur varie en
fonction de I'objet transparent. Cependant, I'angle de la téte
du capteur peut étre de 0° ou 45° pour une détection
invariable de ces objets transparents en raison de la
caractéristique de la lumiére polarisée. |l est inutile d'amener
I'angle a une valeur intermédiaire entre 0° et 45°. L'E39-L109,
vendu séparément, est un support de fixation rotatif a des
angles de 0° ou 45°. Il permet a 'E3X-NL de détecter de
maniére invariable les objets transparents grace a sa téte de
capteur réglée a 0° ou 45° sans modifier la position de
détection.

Nomenclature :

(Exemple) Objets métalliques cylindriques recouverts de film transparent

Objet métallique
cylindrique
. recouvertdun ]

film transparent

i L'objet peut éEre de’tec’te’ dg maniére sEabIe Iorsq}Je

I'angle de la téte de détection est de 0° ou de 45°.
Fonction d'apprentissage par logique floue
En apprentissage sur deux points, le E3X-NL réalise un
traitement par logique floue en utilisant la différence de
brillance et la différence d'énergie lumineuse entre deux
points d'apprentissage afin de déterminer son réglage du
seuil. Comme le montre le tableau suivant, s'il n'y a qu'une
faible différence de brillance mais une grande différence
d'énergie lumineuse entre deux points d'apprentissage, les
seuils réglés sur I'E3X-NL sont déterminés par les valeurs
d'énergie lumineuse.

Acquis par apprentissage | Acquis par apprentissage
Différence de .bnllanoe lefgrence d'énergie Méthode de différenciation
entre deux points lumineuse entre deux
d'apprentissage points d'apprentissage
Grande Grande Différenciation par la brillance.
Grande Petite Différenciation par la brillance.

Petite Grande Différenciation par I'énergie lumineuse.
Différenciation par la brillance. Une
erreur d'apprentissage se produit si la

Petite Petite d!fferen_ce de _brlllance et |a différence
d'énergie lumineuse sont toutes deux
inférieures aux niveaux de détection
de I'E3X-NL.

[0}
T
=
©
(G]
@
o
f =4
K
H
(o)
o
§ Différenciée par la brillance
[
g
a Différenciation par logique floue de la brillance
et de I'énergie lumineuse
Différenciée par I'énergie lumineuse
>

Petite Grande

Erreur d'apprentissage ~ Différence d'énergie lumineuse
Contre-mesures de prévention des erreurs d'apprentissage
découlant d'étiquettes transparentes sur des feuilles
Le matériau des feuilles ne doit pas étre trop brillant.

PUSH »

FIBER
LOCK/RELEASE

E3X-NLT1

sTABLITY ouTRUT
Voyant de stabilité

(vert) (orange)

Voyant d'apprentissage
(rouge / vert)

Sélecteur de mode Sélecteur de mode

de fonctionnement

Voyant de fonctionnement

Bouton d'apprentissage

Capteurs photoélectriques standard
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Réglage de sensibilité

Apprentissage 2 points

Apprentissage sur un point

L.ON— P I
D.ON—

de mode de fonctionnement
(L-ON / D-ON).

Pro- Pro-
cé- Parametre Opération cé- Parametre Opération
dure dure
1 Placez la téte du capteur dans la distance 1 RUNTEAS:: " Réglez le sélecteur de mode sur la
de détection. TMER | OFF— position [TEACH .
Appuyez sur la touche d'apprentissage
TEACH- : 8
2 RUN — ON— 1 Reg'?z Ir de mode sur la avec un des objets a détecter ou I'objet
TIMER{OFFf position | TEACH |. d'arriére-plan situé sous le capteur.
Appuyez sur la touche d'apprentissage 2 3
en sélectionnant un objet a détecter - - y
situé sous le capteur comme le montre Voyant d'apprentissage... Allumé en rouge
lllustration suivante. Le signal sonore retentit une fois.
Réglez le sélecteur de mode sur la posi-
() tion [RUNJ. Le réglage par apprentissage
TEAGH- sur un point est achevé dés que la procé-
3 Objet 3 RUN — ON— ] dure réussit pour le premier objet.
TIMER{OFFf i
Voyantd'apprentissage... Allumé en rouge
—Allumé en vert
Base Sélectionnez le format de fonctionnement
. 2 4 LON= P I de votre choix en réglant le sélecteur de
Voyant d'apprentissage... Allumé en rouge b-oN= mode de fonctionnement (L-ON / D-ON).
Le signal sonore retentit une fois.
Sans objet (en sélectionnant le sol),
appuyez une deuxieme fois sur la
touche d'apprentissage.
Objet
g
4 Si l'apprentissage réussit
Voyant d'apprentissage... Allumé en rouge
—Allumé en vert
Le signal sonore retentit une fois.
Si 'apprentissage ne réussit pas
Voyant d'apprentissage... Allumé en rouge
—Clignote en rouge
Le signal sonore retentit 3 fois.
2
Modifiez la position de I'objet et la distance
de sélection, et recommencez le réglage
dans l'ordre des opérations 1 a 4.
Réglez le sélecteur de mode sur la
position . Le réglage de sensibilité
TEACH- est achevé.
5 | Run o ]
TIMER ™ OFF— Voyant d'apprentissage... Allumé en vert
—Eteint
Light ON / Dark ON
Sélectionnez le format de fonctionnement
6 de votre choix en réglant le sélecteur

E3X-NL
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| Utilisation correcte

Fibres

Installation

Couple de serrage

Pour installer la fibre, serrez au couple de 0,3 Nm maximum.

Connexion et déconnexion de la fibre

L'amplificateur E3X-NL est doté d'un verrou-poussoir. Con-
nectez ou déconnectez les fibres raccordées a I'amplificateur
E3X-NL en procédant comme suit :

1. Connexion

Aprés avoir inséré la fibre dans I'amplificateur, poussez le
bouton du verrou jusqu'a ce qu'il se produise un déclic afin de
raccorder fermement la fibre.

Bouton de verrouillage

Marque d'insertion de la fibre

2. Déconnexion

Appuyez a nouveau sur le bouton du verrou pour déverrouiller
avant de retirer la fibre, sous peine de la détériorer.

(Pour préserver la qualité de la fibre, retirez-la aprés avoir pris
soin de libérer le verrou).

Verrouillé Déverrouillé

Bouton de verrouillage

il

3. La fibre doit étre verrouillée ou libérée dans une plage de
températures de —10° a 40°.

Puisqu'une installation des fibres optiques en face-a-face

risque de provoquer des interférences mutuelles, montez-les

de maniére a éviter une opposition des axes optiques des

capteurs.

Montage du détecteur

En cas d'utilisation de plusieurs capteurs, une installation des
fibres en face-a-face ou la lumiére réfléchie régulierement par
I'objet & détecter risquent de provoquer des interférences
mutuelles. A ce stade, ajustez le montage des fibres a des
angles ou la lumiere de chaque capteur n'est pas regue par la
fibre de l'autre capteur.

@ Pour le réglage

Apprentissage sur deux points et apprentissage sur un point
Reportez-vous aux informations suivantes pour sélectionner
la méthode de réglage de sensibilité le plus approprié pour les

applications.

Méthode
de réglage
de la sensibilité

Apprentissage sur 2 points

Apprentissage sur un point

Différence

En général, il convient d'utiliser
I'apprentissage sur deux points.
La fonction d'apprentissage par
logique floue (reportez-vous au
Guide technique) définit auto-
matiquement les algorithmes
optimaux, définissant un niveau
de fonctionnement a peu pres
a mi-chemin entre les deux
points d'apprentissage.

L'apprentissage sur un point est
souhaitable pour détecter différents objets
sur un arriére-plan unique ou un type
d'objet unique sur divers arriére-plans
brillants.

Le niveau de fonctionnement sera réglé

a 15 % au-dessus ou au-dessous du point
d'apprentissage, selon la brillance du
premier objet a détecter.

La fonction d'apprentissage par logique
floue est désactivée pour 'apprentissage

sur 1 point.

Sélection des points d'apprentissage

Apprentissage sur deux points

En cas d'utilisation du IE3X-NL pour détecter des objets dont la
différence de brillance par rapport a I'arriere-plan est faible, et si
les objets a détecter ont des couleurs, la différence de brillance
entre les encres des objets a détecter risque d'influencer la
détection du E3X-NL. Il convient donc de réaliser un
apprentissage sur deux points avec I'E3X-NL, sur un site ou il
peut détecter de maniére invariable les objets a détecter tout en
prenant en compte les caractéristiques de brillance par rapport
a la distance de I'E3X-NL si la position de détection de chacun
des objets a détecter differe de I'un a l'autre.

Apprentissage sur un point

En cas d'utilisation du E3X-NL pour détecter des objets de
différentes brillances sur un arriére-plan unique, il convient de
réaliser un apprentissage sur un point en sélectionnant I'objet
d'arriere-plan. En cas d'utilisation de I'E3X-NL pour détecter
des objets identiques sur divers arrieére-plans brillants, il
convient de réaliser un apprentissage sur un point en
sélectionnant un des objets a détecter.

Réglage du niveau de fonctionnement et sortie de contréle pour
I'apprentissage sur un point

Sélection Vth

+15%
Apprentissage
¥

- Vih surle coté
supérieur

Brillance

R T e e Rt Vth sur le cdté
infeérieur

ON

(L-ON)

OFF

Sortie de controle

"Mode TEACH Mode RUN

B Vth sur le coté
Apprentissage supérieur
A4

Brillance

%F-&--4--—+--F--1--f---Vthsurlecoté
inférieur

Sélection
Vth

Sortie de controle
(L-ON)
o
E]
T

Mode TEACH Mode RUN

Capteurs photoélectriques standard
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Fonction d'apprentissage a distance

L'apprentissage a distance emploie le signal d'entrée a distance
RUN / TEACH pour l'apprentissage au lieu du sélecteur de
mode, et le signal d'entrée d'apprentissage a distance au lieu du
bouton d'apprentissage.

Pro-
cé- Opération
dure

1 | Réglez le sélecteur de mode sur [RUN].

Les caractéristiques suivantes du signal doivent servir de
conditions d'apprentissage a distance.

Marron +V

Noir  Sortie de contréle
Orange Sortie de réponse

Violet Entrée d'apprentissage
a distance —

Rose
Entrée RUN / TEACH

{ a distance {

Bleu 0V

2 | @ En cas d'erreur d'apprentissage aprés un apprentissage
a distance sur deux points par I'E3X-NL, faire un nouvel
essai d'apprentissage sur deux points. Si le réglage de
I'entrée a distance RUN/TEACH passe de L a H aprés
I'erreur d'apprentissage, les seuils réglés avec I'E3X-NL
ne sont pas remis a jour.

(® En cas de non-exécution de I'apprentissage sur deux
points, coupez les fils rose et pourpre a la base du cable
ou branchez-les sur le coété + (+V) de I'alimentation
électrique, et coupez le fil orange a la base du céble ou
branchez-le sur GND (0 V).

® Environ 1 seconde aprés l'achévement de l'apprentis-

sage, le capteur est prét a détecter des objets.

(Apprentissage a distance sur deux points)

T2* 1 04 N
1+ 1,021,3s,T1, T2,1,041,3s -

H — I

Entrée
RUN/TEACH L
a distance

Entrée d'appren-
tissage a distance

|
0,5 0,5 8|

Sortie de réponse

(Si l'apprentissage
est OK) 0,55 0,5s/ 058 0,55|

H O p—

Sortie de réponse

L
(Si l'apprentissage est
NON CONFORME)
* Remarque : T1 doit étre de 20 ms minimum et T2 de 500 ms minimum lors
de l'apprentissage a distance.

(Apprentissage a distance sur

018>+ 01s

T271,0a13s

T1* T
Entrée H
RUN/TEACH L
a distance
Entrée d'appren- H
tissage a distance |

H 55
Sortie de réponse

L

Divers

Erreur d’écriture de 'TEEPROM

Si une erreur d'écriture se produit (le signal sonore retentit, les
voyants rouge et vert d'apprentissage clignotent simultané-
ment, les voyants de fonctionnement et de stabilité clignotent)
en raison d'une coupure de courant, d'électricité statique ou
de bruit en mode d'apprentissage (jusqu'a I'achévement de la
compensation du niveau de fonctionnement d'origine avec
apprentissage sans objet), recommencez I'apprentissage

a l'aide du bouton.

Remarque : Si une erreur de mémoire se produit, les voyants rouge et vert
d'apprentissage clignotent simultanément et le voyant de stabilité
clignote, contrairement a une erreur d'apprentissage.

E3X-NL
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Dimensions (Unité : mm)

Capteurs
Amplificateurs Fibres
E3X-NL11 Courte portée, petit spot
E32-S15-[]
Avec le support de montage en place Trous de montages
Céble rond a gaine en vinyle 104, Surface de détection 29—
de 4 de dia. 6 conducteurs, 9 Téte de détection 2-M3
coupe transversale : 0,3 mm?; r -
Voyant Voyant diametre de l'isolant : 1,04 mm
de fonctionnement  de stabilité (/A) + Longueur standard :2m 13,202
9 500 mm (E32-S15-1)
\ [«——  1m(E32-S15-2) —| [+15 x 15+
] 31———=1+13 »‘ 7|
— N
r 1
— o 10 ,, - > c
Deux trous de fixation de 3,3 dia. 8
Fenétre A2
{ o el
H Fibre optique, 6 dia.
# Manchon
—-10,8 * Des supports de fixation peuvent étre utilisés
~——249 ——=| surlecoté A
6,2 .
R |
Trois, 322 59 ‘ Fibres
2,5 dia. (—— [ — Longue portee
\ E32-S15L-[]
I ©- a3 | T 325
| - f
10,7 | Surface a détecter (18 x 35) Téte de détection Trous de montages
t T X {?_wu-{ h [ l+—20,4 —| 47 2-M3
‘ ,l | 38 ‘7207( Récepteur «15'3»<7224>‘/ - 15 15 =|
f«7>—— 4,15 41 [+ 2244 {16202 s > X
13 ] 348 61 (€] \ [e—22:02—»| 7]

T
Deux, trous de montage 8 4+
| s w I\ v

Trous de fixation S =
"5 ] 4\ i) A | s o omemsay
A D) IEL = j ® / 31 13»‘

<
L o‘zj Emetteur >[I
16« ] 54
Fenétre Deux trous de fixation de 3,3 dia. / .

»H« 9,5 Fibre optique, 6 dia.
" Manchon

l—22,4 —+|~16:02+]

Deux trous de fixation de 3,2 dia. ~ Acier inoxydable (SUS304) / ]

%)

Accessoires (a commander séparément)
H-5

TOUTES LES DIMENSIONS INDIQUEES SONT EN MILLIMETRES.
Pour convertir les millimétres en pouces, multipliez par 0,03937. Pour convertir les grammes en onces, multipliez par 0,03527.

Cat. No. E248-FR2-02
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